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1Part 01 分类算法
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1.1 感知机

 感知机

 模型特点：分离超平面

 模型类型：判别模型

 学习策略：极小化误分点到超平面距离

 学习算法：随机梯度下降

 解决非线性可以考虑多层感知机
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1.2 k近邻法

 k近邻法

 模型特点：特征空间和样本点

 模型类型：判别模型

 要素：k值的选择、距离度量

及分类决策规则
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1.3 朴素贝叶斯法

 朴素贝叶斯法

 模型特点：特征与类别的联合概率分布，条件独立假设

 模型类型：生成模型

 学习策略：极大似然估计

 学习算法：概率计算公式
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1.4 支持向量机

 支持向量机

 模型特点：分离超平面，核技巧

 模型类型：判别模型

 学习：对偶问题求解
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1.5 决策树

 决策树

 模型特点：分类树

 模型类型：判别模型

 推理过程容易理解，决策推理过程

可以表示成If Then形式

 学习过程：特征选择、树的生成、树的剪枝
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1.6 提升方法

 提升方法

 模型特点：弱分类器的线性组合

 模型类型：判别模型

 Adaboost：提高那些被前一轮

弱分类器错误分类样本的权值，降低那些被正确分类样本的权值；加

权多数表决
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2.1 线性回归

 线性回归

 模型特点：线性

 模型类型：判别模型

 对数线性回归：非线性
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2.2 k近邻回归

 k近邻回归

 回归的主要思想：根据邻居的标签值的平均值，作为测试样本的

预测标签值

 优点： k近邻回归模型对数据分布没有假设，适用于各种类型的

数据

  缺点： k近邻回归模型需要计算测试样本与训练样本之间的距离，

计算量随着训练样本数量的增加而增加
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2.3 决策树回归

 决策树回归

 回归的主要思想：回归树就是将特征空间划分成若干单元，每一

个划分单元有一个特定的输出

 针对目标变量是连续的
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2.4 支持向量回归

 支持向量回归

 回归的主要思想：寻找具有最大边界的回归面

 问题形式：
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3.1 小结

 分类和回归算法：有监督方法

 分类方法可以扩展到回归：决策树回归、支持向量回归
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